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กรุณาอานขอความขางลางน้ี 
และทําเครื่องหมายในชองส่ีเหลี่ยมขางขอความเพยีงชองเดยีวที่อธิบายความสามารถในการเคลื่อนไหวของ
ลูกทานไดดีที่สุด 
 
ลูกของฉัน/ เด็กในความดูแลของฉัน… 

 มีความยากลาํบากในการน่ังเอง และการควบคุมศรีษะและลาํตวัในเกอืบทุกๆ ทาทาง 

และ มีความยากลําบากในการเคล่ือนไหวดวยตนเอง  
และ ตองการเกาอี้ที่มอีุปกรณดัดแปลงพิเศษชวยพยุง เพ่ือที่จะนั่งไดอยางสะดวกสบาย 
และ ตองมคีนชวยยกหรอือุปกรณชวยยกในการเคลื่อนยายตัว  
 

 สามารถนัง่ไดเอง แตไมยืนหรอืเดนิโดยไมมผีูใหญชวยพยงุ 
และ ดังนัน้จงึตองพ่ึงรถเข็นนั่งเปนสวนใหญเมื่ออยูทีบ่าน  โรงเรียน และในชุมชน 
และ บอยครัง้ตองการการพยุงเปนพิเศษที่ลําตัวเพ่ือปรบัปรุงการทํางานของแขนและมือใหดีขึน้ 
และ อาจจะเคลื่อนรถเข็นไดเองโดยใชรถเข็นไฟฟา 
 

 สามารถยืนไดดวยตนเอง และจะเดินเมือ่ใชเครื่องชวยเดินเทานั้น (เชน โครงหดัเดิน 
โครงหดัเดนิลอเลือ่น ไมค้าํยนั ไมเทา เปนตน) 

 และ พบวามนัยากลําบากที่จะเดนิขึน้บันได หรือเดินบนพ้ืนขรขุระ 
และ อาจใชรถเข็นนัง่เมือ่เคล่ือนยายในระยะทางไกลๆ หรือทามกลางฝูงชน 

 

 สามารถเดนิไดเอง โดยไมตองใชเครื่องชวยเดิน 

แตจาํเปนตองจับราวบนัไดเมือ่เดนิขึ้นหรอืลงบันได 
 และ บอยครัง้ที่พบวามนัยากลําบากทีจ่ะเดนิบนพ้ืนขรุขระ  ทางลาดชัน หรอืเดนิทามกลางฝูงชน 
 

 สามารถเดนิไดเองโดยไมตองใชเครื่องชวยเดิน 
และสามารถขึ้นหรือลงบันไดโดยไมจาํเปนตองจบัราวบันได 
และ เดินในทุกที่ที่อยากไป (รวมถึงบนพ้ืนขรุขระ ทางลาดชัน หรือทามกลางฝูงชน)  
และ สามารถวิ่งหรือกระโดดได แมวาจะมีขอจํากัดเล็กนอยเก่ียวกับความเร็ว การทรงตัว 
และการประสานสัมพันธของการเคล่ือนไหว 

 
 


	( มีความยากลำบากในการนั่งเอง และการควบคุมศีรษะและลำตัวในเกือบทุกๆ ท่าทาง
	( สามารถเดินได้เองโดยไม่ต้องใช้เครื่องช่วยเดิน และสามารถขึ้นหรือลงบันไดโดยไม่จำเป็นต้องจับราวบันได

